ARDUINO 1T EREAGE MOTEUR

2 MOTEURS -1 SEUL SENS - ANALOGIQUE

Ne pas utiliser D6 pour une
autre utilisation !

Elle est déja utilisée par
l'intermédiaire de D5 !

D6 Moteur Gauche D5 Moteur Droite
0 Arrét 0 Arrét
1 Pleine vitesse 1 Pleine vitesse
Ou: Ou:
0a 255 Gestion analogique 0a255 Gestion analogique
(PWM) de la vitesse (PWM) de la vitesse

réﬁéter indéfiniment

YRR PR TN s RERCEIETI 078 | wfoteur Droit (D5) & larrét : 0/255
envoyer sur la broche PWM~ e la valeur@ Moteur Gauche (D6) a l'arrét : 0/255
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envoyer sur la broche PWM~ @ la valeur Moteur Droit (D5) & 150/255
envoyer sur la broche PWM~ @ la valeur (39 Moteur Gauche (D6) a l'arrét : 0/255
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attendre €) secondes

envoyer sur la broche PWM~ @ Ia valeur @ Moteur Droit (D5) & 'arrét : 0/255
eri,oye, sur la broche PWM~ @ la valeur Moteur Gauche (D6) a pleine vitesse : 255/255
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