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Interface MoteurArduino

X

Exemple

Moteur Droit (D5) à l’arrêt : 0/255 
Moteur Gauche (D6) à l’arrêt : 0/255

2 moteurs - 1 seul sens - Analogique 

D6 Moteur Gauche

0 Arrêt

1 Pleine vitesse

Ou :

0 à 255 
(PWM)

Gestion analogique 
de la vitesse

D5 Moteur Droite

0 Arrêt

1 Pleine vitesse

Ou :

0 à 255 
(PWM)

Gestion analogique 
de la vitesse

Moteur Droit (D5) à 150/255 
Moteur Gauche (D6) à l’arrêt : 0/255

Moteur Droit (D5) à l’arrêt : 0/255 
Moteur Gauche (D6) à pleine vitesse : 255/255

D5
D6 Ne pas utiliser D6 pour une 

autre utilisation ! 
Elle est déjà utilisée par 
l’intermédiaire de D5 !


